
Caratteristiche

Schema tecnico

Radio:________________Min. 4 canali con miscelazioni
Peso a vuoto:_0,55 Kg In ordine di volo da 1Kg a 1,8Kg
Motore:Diam. Consigliato O30mm Max O40mm__Da 500W in sul l

~90°-93°

SAB Product

Attenzione!

Attrezzi necessari per il montaggio Componenti non compresi nel kit

Apertura alare:_______840 mm
Lunghezza:__________820 mm
Superficie alare:______20 dm 2

Il BaioJet01 è un aeromodello tutto fibra studiato per il  divertimento totale. Vi permetterà di raggiungere velocità molto alte sull!ordine dei
300 Km orari,  ma contemporaneamente  sarete  in  grado di  volare molto  lentamente   con una manovrabilità mai vista, vi permetterà il
lancio a mano  e  dimenticherete  cos!è lo  stallo.  Il BaioJet01   è molto  semplice  da  montare e relativamente semplice nel pilotaggio, ma
considerato le prestazioni, è un prodotto rivolto a piloti già esperti.  Prima di  iniziare il montaggio prendete confidenza con il contenuto del
kit, verificate  ogni  parte  ed  eventualmente  contattate  il  vs  rivenditore  in  caso  di  anomalie e parti danneggiate. La SAB garantisce il
prodotto da difetti di fabbricazione, non vengono garantiti i difetti da manomissione o uso, e comunque risponde solo del valore del prezzo
d!acquisto  del  prodotto.   La SAB,   non avendo   alcun   controllo    sull!utente   finale,   sui  materiali  utilizzati   per  il  montaggio e quindi
sull!assemblaggio,  non si  assume  nessuna  responsabilità  su  eventuali  danni  causati a persone o cose. L!utilizzo del prodotto comporta
l!accettazione delle clausole sopra citate. Ricordate sempre che un aeromodello RC non è un giocattolo, ponete la massima attenzione nella
costruzione e nell!utilizzo;  fate volare  il vs  BaioJet01  in luoghi  adibiti  al  volo di aeromodelli. L!utilizzo improprio può causare gravi danni
a persone e cose.

- Trapano.
- Punte trapano 2mm, 3mm, 4mm.
- Mini-frese per trapano.
- Chiavi Brugola.
- Taglia balsa.

- N.1 Telecomando con ricevente.
- N.3 servocomandi spessore max.  10mm
- N.3 prolunghe da 150mm.
- N.1 motore brushless (Consigliato O30) peso 100-130 gr.
- N.1 mozzo elica ed elica.
- N.1 regolatore per motori brushless.
- N.1 batteria ai Polimeri di Litio.

- Forbice.
- Cacciavite.
- Pinza.
- Saldatore.
- Nastro adesivo.

Colle:
- Cianoacrilato.
- Colla epossidica.

l

Inclinare di circa
2° l!ordinata motore

Pos. C.G. senza
canard

Pos. C.G. con canard

300 mm pos. gancio catapulta
facoltativo, consigliato per modelli
con peso sup. a 1,5 Kg

~2°

170 mm

20 mm



4-Installazione alette verticali

5 - Installazione basetta batteria

6 - Incollaggio perni alette canard

Preparare le sedi dei sevocomandi alari come da fig. 3-a. Scegliere servo-
comandi con spessore non superiore ai 10 mm. Posizionare senza incolla-
re i servocomandi nelle proprie sedi come da fig. 3-b, quindi tracciare la
posizione delle squadrette con una matita, contemporaneamente verifica-
re che i copriservi 3-f coprano perfettamente la sede senza interferire con
il comando (i copriservi dovranno essere ritagliati con attenzione).
NB. le posizioni non sono prestabilite perché dipendono anche dalla posi-
zione del servocomando.
Incidere la sede della squadretta come da fig. 3-c 3-d, quindi bloccare la
stessa mediante colla epossidica. In base al tipo di servocomando scelto,
si potrà decidere di bloccare lo stesso all!interno del pozzetto nel modo
più congeniale purchè il servocomando sia ben bloccato e il movimento

Installare le alette nelle apposite sedi con colla epossidica come da figure, si con-
siglia di posizionare l!aletta perpendicolarmente al piano alare vedi fig. 4-c.

Incollare i perni in acciaio da 60mm di lunghezza e diametro 3mm all!interno
delle alette canard, come da fig. 6-a con colla epossidica. I perni devono sporge-
re 40mm come da fig. 6-c. Per una migliore tenuta è preferibile carteggiare i
perni nella zona di incollaggio.

Installare la basetta 5-a con colla epossidica.

3-d 3-e 3-f
sia libero e scorrevole. (si possono utilizzare blocchetti di legno, biadesivo

3-g

per servocomandi, colla). Per avere un movimento preciso con minimi giochi, si consiglia come da
fig. 3-g di posizionare la forchetta sul foro più interno della squadretta del servocomando e l!uniball
sul foro più esterno della squadretta sull!alettone, questo consentirà di sfruttare una corsa maggiore
del servocomando e quindi di aumentare la precisione sui piccoli movimenti.

4-a 4-b 4-c

5-a 5-b 5-c

6-a 6-b

6-c

40 mm

1- Installazione ordinata motore

2- Installazione ordinata regolatore

3- Installazione servocomandi alari

Preparare la sede per l!ordinata motore, aiutandosi con
fresetta elettrica e carta abrasiva (Fig. 1-a, 1-b).
Bloccare con collante epossidico i dadi sull!ordinata 1-f
come da figura 1-c 1-d, fare la massima attenzione
affinché la colla non penetri nella filettatura. Bloccare
l!ordinata 1-f con colla epossidica sulla fusoliera come
da figura 1-i 1-l 1-m, l!ordinata dovrà avere un!inclina-
zione a picchiare di circa 2° (rif. schema tecnico).
Se l!ordinata verrà montata correttamente come da figu-
ra 1-l sarà comunque estremamente facile cambiare
l!inclinazione del motore utilizzando rondelle come spes-
sore fra l!ordinata 1-f e supporto motore 1-e.

Bloccare con colla epossidica l!ordinata 2-a alla fusoliera come da figura 2-b. Determinare la
posizione dell!ordinata 2-a in base al regolatore che si intende installare, infatti la posizione
dell!ordinata non è vincolante, ma determinata dalla comodità di installazione.

1-a

1-e

1-b

1-f

1-c

1-g

1-d

1-h

2-a 2-b

3-a 3-b 3-c

1-i 1-l 1-m 1-h



7- Installazione boccole movimento alette canard

8- Installazione piastra servocomando alette canard

9- Installazione sistema serraggio capottina

10- Installazione guide capottina

11- Prese d!aria

12- Bloccaggio coperchi

Forare con una punta da 4mm la fusoliera lungo la linea di mezzeria a
170mm dalla punta dell!aeromodello come da fig. 7-a. Sfruttando il per-
no da 145mm diametro 3mm, posizionare le boccole in ottone affinché
sporgano lievemente dalla fusoliera come da fig. 7-b. Verificare l!allinea-
mento del perno con il piano alare come da fig. 7-c e 7-d, quindi proce-
dere all!incollaggio delle boccole con colla epossidica come da fig. 7-e e
7-f. NB Porre la massima attenzione affinché la colla non blocchi il perno
sulle boccole.

Preparare la basetta 8-a per l!installazione servocomando. Il foro è predi-
sposto per un servocomando di sezione max. 12x24mm, per cui se si
intende installarne uno più grande, allargare la sede prima di incollare la
basetta. NB E! indispensabile incollare 2 blocchetti di legno in corrispon-
denza delle viti del servocomando. Incollare la basetta cme da fig. 8-b.

Incollare le guide capottina 10-a e 10-b con colla epossidica, nella posi-
zione e con l!inclinazione indicate nel disegno tecnico.
La capottina verrà montata e smontata dal modello scorrendo in avanti.
Il tubetto in plastica 10-d farà in modo che la capottina non possa
sfilarsi all!indietro.

Per un corretto raffreddamento di motore, regolatore e batteria è consigliabile predisporre
prese d!aria come da fig. 11-a e 11-b.
NB La dimensione delle prese d!aria andrà rapportata al tipo di motore installato, maggiore
sarà la potenza, maggiore dovrà essere la dimensione delle prese d!aria.

E! consigliato bloccare i coperchi 12-b e 12-c con nastro adesivo traspa-
rente.

Incollare le basette in legno con relativi perni in acciaio da 1,5mm di
diametro come da fig.9-b e 9-c, rispettando la quotatura delle stesse.

7-a

7-d

7-b 7-c

7-e 7-f

8-a 8-b 8-c

9-a 9-b 9-c

9-d 9-e

40mm
50mm 15mm

10-a 10-b 10-c

11-a 11-b

12-a 12-b 12-c

Guida 10-b

Tubetto plastica 10-d

Guida 10-a



Decorazione BaioJet

Prima del volo

Settaggi radio

Test ricezione radio e verifica pre-volo

Collaudo

Il BaioJet01 si presta a qualunque tipo di colorazione, il gelcoat di
superficie non teme solventi. Nel kit è fornito un foglio di decals
per la decorazione. le decals fornite temono i solventi
per cui si raccomanda di pulire l!aeromodello solo ed esclusivamen-
te con acqua o sostanze non aggressive.

Attenzione

Il BaioJet01 ha ottime doti di volo anche senza alette canard. Verficare attentamente il baricentro e posizionarlo come da schema tecnico.
Senza canard si riduce la manovrabilità e si aumenta la velocità minima, ma resta comunque ottima la stabilità di volo.

Posizionare il canale del canard su un potenziometro, questo vi permetterà di agevolmente il modello sull!asse elevatore.
Miscelare il canale alette canard con la funzione elevatore, dando a quest!ultimo la priorità.

trimmare

Prima di collaudare il modello, controllare il funzionamento dell!apparato radio e fare una verifica di ricezione a distanza.
Controllare che le parti mobili si muovano nella giusta direzione. Verificare prima di ogni volo la posizione del baricentro e
controllare che la batteria sia ben fissata e non possa muoversi durante il volo.

Lanciare il BaioJet01 contro vento con motore al massimo e con condizione di "volo manovrato#
come da disegno con un angolo di almeno 30° rispetto al terreno.

Portare l!aeromodello in quota, ridurre la potenza motore, trimmare, e BUON DIVERTIMENTO.
LANCIARE VERSO L !ALTO

SAB di Baiardi Stefano
Via S.Crispino, 49

47030 San Mauro Pascoli (FC) Italy
Tel.+39 0541931612 Fax +39 0541812449

email sab@sab-compositi.it
www.sab-compositi.it

Predisporre almeno 2 condizioni di volo:

Corsa alettoni
- Volo manovrato:____+/- 12mm___esponenziale 50%
- Volo preciso:_______+/-  6mm___esponenziale 60%

Corsa elevatore
- Volo manovrato:____+/- 12mm___esponenziale 50%
- Volo preciso:_______+/-  6mm___esponenziale 60%

Quando l!alettone sale il canard scende, come da figura

Corsa canard
- Volo manovrato:____+/- 8mm
- Volo preciso:_______+/- 2mm

~30°


